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THERA-TRAINER

LYRA

PROSTY W UZYTKOWANIU
EFEKTYWNY
PRZYSTEPNY CENOWO

THERA-Trainer Lyra umozliwia prowadzenie
intensywnego treningu fizjologicznego chodu w kazdej
fazie procesu rehabilitaciji.

Jego prosta obstuga i szybkos$¢ indywidualnych
ustawien jest gwarantem prowadzenia ekonomicznej
i efektywnej terapii zaréwno dla placéwki jak i dla
pacjenta.

ZASTOSOWANIE

THERA-Trainer Lyra jest odpowiedni dla pacjentéw
w kazdym wieku zaréwno dzieci jak i dorostych.

Stosuje sie go do pacjentéw cierpigcych na zaburzenia
funkcji motorycznych i ktérych zdolno$¢ chodzenia
zostata uposledzona na skutek wystgpienia réznych
choréb o podtozu neurologicznym, ortopedycznym, czy
zwigzanych z wiekiem.

GLOWNE CELE TERAPII

reedukacja chodu
zwiekszenie predkosci chodu
zwiekszenie sily i wytrzymatosci pacjenta

poprawa wzorca chodu
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NOWOCZESNY ROBOT DO REED
CHODU STWORZONY W OPATF
TECHNOLOGIE END EFFECTOR.

Oddolne sterowanie chodem poprzez stabil
i jednoczesne aktywowanie tutowia pacjenta stwarz;
warunki do prowadzenia zaawansowanego, in
i skutecznego treningu chodu, potgczonego z trer
wytrzymato$ci i rbwnowagi.
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WZOROWANY NA

THERA-Trainer lyra odtv
wzor fizjologicznego choc
pomocg opatentow
technologii, ktéra moze
dostosowana do kaz
pacjenta w bardzo kr¢
czasie. W trakcie tren
pacjent czuje sie tak, j
chodzit normalnie.
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ROBOT Z SYSTEMEM AKTYWNO-PA

Funkcja biofeedback w urzagdzeniu THERA-Trainer Lyr.
indywidualny poziom aktywnosci pacjenta. Proporcjo
uruchomiony system wspomagania ruchu pacjenta — tzw.
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€» DUZAILOSE POWTORZEN
Najszybszy robot na rynku!

Imituje predkos$¢ pasywna
fizjologicznego chodu do 4 km/h!
Zastosowana technologia pozwala
wykonac pacjentowi do 20 razy wiecej
powtdrzen w poréwnaniu do terapii
prowadzonych na urzgdzeniach
dziatajgcych na zasadach biezni lub z
zastosowaniem terapii manualne;.

LATWOSC UZYTKOWANIA
Tylko kilka intuicyjnych ruchéw jest

acje stop potrzebnych, by ustawi¢ urzadzenie
optymalne pod indywidualne warunki pacjenta.
3nsywnego Nowi pracownicy mogg by¢ wyszkoleni
agiem sity, do pracy przy THERA-Trainer Lyra w

zaledwie po6t godziny.
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FIZJOLOGICZNY MODEL CHODU

MODEL CHODU THERA-TRAINER LYRA

YWNYM

mierzy intensywnos¢ ¢wiczen i analizuje
alnie do uzyskanych wartosci zostaje
isysta robota.

ftrzymanie rozluznienie

| interaktywna

TRAINER

€» RAPORTOWANIE | DOKUMENTACJA

Urzadzenie dokumentuje w
catosci proces treningu. |
To oznacza, ze raporty z
petnego okresu terapii sg

dostgpne zaréwno dla

personelu placéwki jak i np.
fir ubezpieczeniowych, ktére \
moga mie¢ wglad do historii E -

¢éwiczen pacjenta w kazdej |
chwili. V

NAJDLUZSZY CZAS CWICZEN NETTO

Czas podpiecia pacjenta - max 5 min

Bezposredni dostep do urzadzenia z poziomu posadzki
pozwala na szybkie i tatwe wpiecie pacjenta nawet w przypadku
jego znacznej niepetnosprawnosci.
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SPECYFIKACJA URZADZENIA

Jednostka podstawowa

Interaktywny biofeedback

System stabilizujacy
miednice

Zestaw uniwersalny

Roézne

~ Robot do reedukacji chodu stworzony w oparciu o
technologie END EFFECTOR, gotowy do uzycia.

Do skutecznej rehabilitacji motorycznej, opartej na
najnowszych odkryciach naukowych:

~ Ekran dotykowy z oprogramowaniem

~ Plyty kroczgce z systemem mocowania stopy S/M
~ Plynna regulacja predkosci 0 — 4 km/h

~ Regulacja dtugo$ci kroku 39 — 67 cm

~ Dynamiczne odcigzenie masy ciata 0 — 60 kg

~ Statyczne odcigzenie masy ciata do 150 kg

~ Zuzycie mocy 230 V

Funkcja aktywno-pasywna
Biofeedback to algorytm oceniajacy poziom aktywnosci pacjenta
i dostosowujgcy wspomaganie ruchu pacjenta ruchem
pasywnym robota.

System wspomagar i mocowari tutowia pacjenta zapewniajacy
dodatkowg stabilizacje miednicy i tym samym utrzymanie
pionowej pozycji ciata. Uzyte stabilizatory mogg by¢ w prosty
sposob regulowane do motorycznych mozliwo$ci pacjenta.
Skiada sig z:

Dynamicznego stabilizatora miednicy:

Szes¢ réznych punktéw elastycznych mocowar\ zapewniajgcych
wielopoziomowg stabilizacjg, prowadzenie i kontrole potozenia
miednicy. Tym samym wptywa na poprawe $rodka cigzkosci
i utrzymanie poprawnej, pionowej postawy ciata pacjenta.
Statycznego stabilizatora miednicy:

Zapewnia dodatkowg, odtylng stabilizacie miednicy pacjenta, a
tym samym pomaga w utrzymaniu i kontroli pozycji pionowej
ciata pacjenta.

Akcesoria niezbedne do prowadzenia terapii:

~ System uprzezy w rozmiarach S-XL

~ Ptyty kroczgce z systemem mocowania stopy w
rozmiarze L:

Dzieki zastosowanej technologii i regulowanemu

systemowi mocowania ptyt kroczacych — THERA-Trainer

Lyra umozliwia szybkie i fatwe ustawienia wielko$ci buta

i dugosci kroku pacjenta, a tym samym personalizuje

fizjologiczny model chodu pacjenta.

Cykl zycia produktu — 10 lat

Modut dla pacjentow
pediatrycznych

Akcesoria dodatkowe

System akcesoriow szybko i latwo montowanych do
urzadzenia gtéwnego, umozliwiajgcych prowadzenie terapii dla
dzieci i mlodziezy od 100 cm wzrostu.

Sktada sig z:

~ Pyt kroczacych,

~ Systemu uprzegzy w rozmiarach XXS-S,

~ Poreczy dziecigcych montowanych do poreczy gtéwnych.

System uprzezy XXS

System uprzezy XS

System uprzezy S

System uprzezy M

System uprzezy L

System uprzezy XL

Przediuzka podwieszana na karabirczyku

KAMED

Jan Kalkowski

Wymiary:

Minimalna wysokos$é
pomieszczenia:

Waga urzadzenia:

Zuzycie mocy:

Napedzanie silnika:
Zasilanie na wejsciu:
Emisja hatasu:

Dozwolony wzrost pacjenta:
Dozwolona waga pacjenta:

System odcigzenia
pacjenta:

Wysokos¢ poreczy:
Dtugos¢ kroku:

Predkosé:

Klasa ochrony:

Typ produktu medycznego:
Znak handlowy CE:
Standardy:

dt. x szer. x wys.

250 cm x 190 cm x 260 cm
(zamknigty)

dt. x szer. x wys.

250 cm x 240 cm x 260 cm
(otwarte skrzydto)

270 cm

ok. 570 kg

230V, pojedyncza faza

Silnik servo

230V, 50-60Hz, 3.15A

LpA > 59 dB (A)

100-195cm

max. 150 kg

0,10 — 60 kg (dynamiczny)
0 — 150 kg (statyczny)

82-106 cm

39 — 67 cm w odstepach co 4 cm

0 — 4 km (bezstopniowa)

Klasa Il/ Typ B/ IP20

lla

CE0297

EN ISO 10993-1,EN ISO 13485,
EN ISO 14971, EN 60601-1,
EN 60601-1-2. EN 62366
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